
 

 

 
 
Електричне машине – решења другог колоквијума                Београд,   јун 2010.   

 
1. задатак (20)  
 

а) Електромагнетски момент асинхроне машине једнак је количнику снаге обртног поља 
коју статор предаје ротору, и синхроне брзине којом се поље обрће у ваздушном 
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при чему RI  представља ефективну вредност роторске струје. 

Уз претпоставку да је 2 2
R SI I , односно да је струја магнетисања релатвно мала m SI I , статорска и 

роторска струја су једнаке. По услову задатка 0SR   има се : 
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Електромагнетски моменат има облик: 
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б) Превални момент се може одредити из израза за момент Mem(s), налажењем екстремума дате 
функције: 
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Превално клизање је R
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при чему је e S RL L L    еквивалентна расипна индуктивност машине. 
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  флукс статорског намотаја при 0SR  . 

 
2. задатак (20)  

 

 
(потребно је именовати параметре и варијабле) 
 
У одговори на питање „Објаснити и записати  везу напона ud  и  uq са напонима ua ub uc.“, потребно је 
најпре објаснити Кларкину трансформацију, и при томе се определити за коефицијент који одговара 
коефицијенту у изразу за снагу, који следи доцније. Уобичакено, К = 2/3,  док се код израза за снагу 
користи 3/2. Потом, треба навести како се примењује Паркова трансформација која даје вредности 
напона у синхроно ротирајућем систему.  
  
 

 
 



 

 

 

 
 

3. задатак (20)  
 
У номиналном режиму рада, заменско коло се своди на редну везу елемената Lγe и RR/s. Током поласка, 
заменско коло се своди на редну везу елемената Lγe и RR. У оба случаја су познате ефективне вредности 
струје и напона статора, тако да се добија систем једначина: 
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У претходној једначини, sn = 0,05. Решавањем овог система добија се: 
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Из податка о струји празног хода, добија се LS = Un/I0/ωSn = 140.1 mH,  односно Lm = 132.56 mH.  
Решавањем заменског кола, у коме постоје ефективне вредности релевантних величина, за клизање 
једнако номиналном, при статорском напону US = 220V, добија се 
 
IS  = 7.919– j 6.523  [A] 
 
IR  = 8.3704 – j 1.6098  [A] 
 
Електромоторна сила статора је једнака US - RSIS = US, тако да је вршна вредност статорског флукса 

једнака   2 / 0.9903WbS n SnU     .  

 
Електромоторна сила ротора је једнака ER = US - RSIS – jLγS IS - jLγR IR= 200.73 – ј38.6 [V], тако да је вршна 

вредност роторског флукса једнака max 2 / 0.9201WbR R SnE      

Активна и реактивна снага добијају се из израза S = 3USIS
* = P + j Q,    

P = 5226.54 [W], Q = 4305.18 [Var].  



 

 

На основу начињених претпоставки, снага обртног поља је једнака улазној снази, тј. ob eP P , тако да се 

момент одређује као Mem = Pob/ωSn = 16,636  Nm.  Pout = 4965.2 [W] 
 

4. задатак (22)  
 
Реална оса се може поставити тако да је колинеарна са вектором статорског напона, и тада је  US = US. 
Будући да струја заостаје за напоном,  IS = IS cos(φ) - j IS sin(φ). Електромоторна сила је једнака E0 = US - 
jXS IS =  US  - XS IS  sin(φ) - j XSIS cos(φ). Решење квадратне једначине E0

2 = (US  - XS IS  sin(φ))2 + 
(XSIScos(φ))2  даје XS = 2,4 . Електромоторна сила је јед нака E0 = US - XS IS  sin(φ) - j XSIS cos(φ)  = 392 – 
j1344 V. Угао снаге је једнак  δ= arg(US) – arg(E0) = 0 – arg(E0) =  1,287 rad  = 73,74o.  
 
 

5. задатак (18)  
 
Kористећи заменску шему за устаљена стања, ефективна вредност струје кратког споја израчунава се 
као  
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